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摘要（必要）
摘要內容說明。

關鍵詞（必要）：關鍵字一，關鍵字二，…
1、 研究背景與目的（必要）


背景與目的內容說明。
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圖1 圖片內容說明（說明內容少於一行請置中；超過一行，請向左靠齊）

2、 文獻探討
1. 小標題一


小標題一內容說明。
2. 小標題二


小標題二內容說明。

3. 小標題三


小標題三內容說明。

表1 表說明

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	

	
	
	
	


3、 研究方法（必要）


方法內容說明

1. 小標題一

小標題一說明。
2. 小標題二

小標題二說明。
3. 小標題三

小標題三說明。

4、 分析與結果（必要）


結果內容說明。
1. 小標題一

結果一內容說明。

2. 小標題二

結果二說明內容。

3. 小標題三

結果三說明內容。

5、 結論與建議（必要）


結論說明內容。
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